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60cm⛬ᗘ

ṌᑟࢇࡃPlusᩜࠉタせ㡿
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஺ᕪⅬ࡛60ࠊࡣcm⛬ᗘࡢ㛫㝸ࢆ

ࠋࡿࡅ࠶

ゅࡾࡀ᭤࡞࠿ࡸࡿࡺۑ

ゅࡾࡀ஺ᕪⅬ࣭᭤ۑ

ሙྜࡍࡽࡎࢆ⥺┤ۑ

ฟධཱྀۑ 㸦ᡬ㸧

ฟධཱྀۑ 㸦⮬ື࢔ࢻ㸧

ࢳࢵ࢖ࢫࢺࢵ࣐
ࢺࢵ࣐ࡁࡩࡘࡃ

30cm⛬ᗘ

30cm⛬ᗘ

60cm⛬ᗘ

60cm⛬ᗘ
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30cm⛬ᗘ

30cm⛬ᗘ
30cm⛬ᗘ

60cm⛬ᗘ 60cm⛬ᗘ

30cm⛬ᗘ

30cm⛬ᗘ

-㸰- ♫ᰴᘧ఍࣮࣡ࢺ

ṌᑟࢇࡃPlusᩜࠉタせ㡿



ᗯୗۑ

ᡭࡾࡍ

60cm௨ୖ

㝵ẁۑ

ᡭࡾࡍ

60cm⛬ᗘ
60cm⛬ᗘ

࣮ࢱ࣮࢚࣋ࣞۑ 60cm⛬ᗘ

ᢲࣥࢱ࣎ࡋ

㜵ⅆᡬۑ

௚ࡢࡑۑ

୍ͤ⯡ᗯୗ࡛ࠊࡣ୰ኸ㒊ศᩜࡢ࡬タࡀ ͤ㏻㊰ᖜࡀᗈࠊࡃ୧ഃᩜ࡬タࡿࡍሙྜ60ࠊcm௨ୖ㞳ࠋࡍ

ᮃࠋ࠸ࡋࡲ
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ͤᡭᩜࡢ࡚ࡗ࠿ྥ࡟ࡾࡍタࡀᮃࠋ࠸ࡋࡲ

ͤᢲࣥࢱ࣎ࡋഃᩜ࡚ࡗ࠿ྥ࡟タࠋࡍࡲࡋ

ͤ㜵ⅆᡬ㛤㛢᫬࡟ᘬᩜ࡟࠺ࡼ࠸↓➼ࡾ࠿࠿ࡗタࠋࡍࡲࡋ

ͤ࿘ᅖࡢ≧ἣࢆ⪃៖ࠊࡋどぬ㞀ᐖ⪅ࡢ᪉ࡀᐜ᫆࡟☜ㄆ࡛࠸ࡍࡸࡾ࠿ࢃ࡚ࡁ᪉ἲ࡛ᩜタࡀ࡜ࡇࡿࡍᮃࠋ࠸ࡋࡲ
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㸦౛㸧᫂࠸ࡿᗋ࡛ࠊࡤࢀ࠶⥳Ⰽࠉࠋᬯ࠸ᗋ࡛ࠊࡤࢀ࠶㯤Ⰽ ➼ࠋ

ᙅどࡢ᪉ࠊ࡟ࡵࡓࡢṌᑟࡢࢇࡃⰍࠊࡣᗋ᫂ࡢ࡜ᗘᕪ㸦㍤ᗘẚ㸧ࢆタࠋ࡜ࡇࡿࡅ
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視覚障がい者歩行誘導ソフトマット

（単位 mm）
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（センター）

（エッジ）

長さ調整用カットポイント
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時
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時
）

5
5

5
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0
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1
7
0

1
6
0

1
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0

440

シボ面

シボ面

シボ面

シボ面

250

440

7

表面滑止め加工

7
1

裏面、接触面

1

接続例：接続時寸法記載

150 500 500 500 150

300 940 1,140

1,6401,100600

800 1,140 1,780

（単位 mm）

【カットによる接続時寸法例（参考図）】

トーワ株式会社
20210618

歩導くんPlus　敷設要領

歩導くんPlus（仕様図）


